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◼ 本手册介绍了设备的操作方法和使用注意事项。 

◼ 使用前请仔细阅读此操作说明书，而且阅读后，请妥善保管以备后用
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1 操作说明 

1.1 操作必读 

请熟读本手册，并充分理解其内容，手册中记录有关机器的操作方法及有

关维护方法的正确步骤，请按照使用说明书记载的方法进行本设备的操作。 

请不要把螺丝或者硬物等异物投入设备内部，可能会造成故障。 

请用手轻轻地进行按钮、开关的操作。粗暴的操作以及用螺丝刀、笔尖等

操作，会造成故障以及破损。 

1.2 操作人员要求 

机器的操作人员必须具有相应资格，操作人员必须接受有关机器操作的必

要训练，并得到安全方面负责人的认可，有管理人员进行作业指导。 

设备的操作者是指安装、操作、调节、维护、清洁、修理和运输设备的

人。 

操作人员应身体健康、能控制自己的思想，接受过相关培训，有丰富的经

验，具有同类设备的丰富知识，熟悉各个事故预防规程、安全条例以及常规工

艺规程，知道并且能够为在使用设备时出现的危险负责。 

当设备被使用时，操作者一定不能让未经许可的人接近设备（因为他们没

有意识到各种各样的危险），同时也要防止未经许可的人使用设备。 

操作者在操作系统时，要穿戴规定的个人保护装备如防护手套、防护眼镜

和合适的工作服。 
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2 设备说明 

2.1 产品介绍 

近几年，随着硬件端技术的不断进步，算法与软件层面的不断优化，3D 深

度视觉的精度和实用性得到大幅提升，使得“3D深度相机”具备了大规模进入

终端的基础。而随着 3D检测的多元化发展，对 3D视觉产品有了极大的需求。

但是对于现场测试产品经常无法满足运动需求或者给与脉冲信号，我司着手研

发了该便携式移动试验箱，方便广大工程师、测试人员现场评估项目、检测产

品。 

珩图智能便携式 3D 教学测试平台是我司自主研发设计的第二代应用于工

业高精度二维、三维检测的便携设备，内置高精度运动模组及高自由度运动控

制模块，可搭配市面主流相机及二维、三维通用视觉软件进行精密测量。  

 

箱体尺寸：520*400*260（mm） 

重量：35KG  
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2.2 规格及主要技术参数 

设备名称：珩图智能 3D 试验箱 

额定电压：单项 220V交流电 

额定电流：1A 

电源频率：50Hz 

2.3 功能与性能 

珩图智能便携式 3D 教学测试平台具有适应性强，适用范围广的优点 

·可以设置移动速度，共分为三段，起点---触发位置，触发位置---结束位置，结束位置---

起点 

·具有高精度编码器配置，p0 级别 

·支持变频，触发信号频率可设，最大可达 22000 次/s 

·最大行程为 240mm 

·AB 向信号皆可以输出 

·可以重复来回运动，最多可达 9999 次 

·重复精度 0.02mm 

·电源输入 220v，输出 24v，功率 100w 

·输出端多孔槽设计，方便接引 

·编码器分辨率 0.001 

·最大运动速度可达 400mm 每秒 
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2.4 设备适用范围 

用于检测检测 PIN 针高度 

2.5 设备工作原理 

⚫ HMI 操作界面。 

⚫ 由 PC 与 PLC 控制。 

⚫ 箱体装有脚轮，便于近距离的搬运。 
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3 电气部分安装 

3.1 总电源开关 

          

3.2 检查事项 

***开机前需要对设备进行一次检查,主要看工站是否在正确的位置上,设备内有无杂物存

在等. 

***上电前，应当目视机台周边，看无有任何异常，确认安全后再开启开关电源。 

 

4 设备模组和动作流程 

 

5 设备操作 

5.1 操作前准备 

1．清除机器上的杂物与灰尘，保持机台整洁。 

2．检查电源是否接好，各开关按钮是否完好。 

3．检查扫描设备支架是否装好，支架紧固件是否松动。 

5.2 开机步骤 

1．打开箱盖，固定扫描设备支架及扫描设备。 

2．打开机台电源开关。 

电源开关

AC220V 
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3．电气 ON 后进入触摸屏操作画面。 

5.3 关机步骤 

1．关闭电源开关。 

2．拆卸扫描设备及固定支架。 

 

5.4 作业流程 

 

 

6 控制面板 

6.1 主控制按钮说明 

◆ 启动：用于机器设备系统正常启动运行。（外部按钮） 

◆ 暂停：用于机器设备系统中断并保持当前动作姿态。（HMI） 

◆ 停止：用于机器设备系统停止，设备不再运行。（HMI） 

◆ 急停：用于机器设备发生异常时，紧急停止并切断系统当前运动控制。（外部按钮） 
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◆ 手动：单步操作与调试设备（HMI） 

◆ 初始化：用于机器设备回到初始状态。（HMI） 

7 触摸屏画面参数说明 

7.1 开机画面 

开机后进入提示画面。 

 

7.2 操作画面 

在开机提示画面上随意点击即可切换到操作画面。 

 

7.3 机台启动 

按下启动按钮（控制台），启动按钮指示灯亮。 
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设备运行状由“停止” 

切换为“运行”状 态， 

此时设备已启动。 

7.4 主画面功能  

 

（1）红框区域为显示设备状态的基本信息。 

运动机构的左右限位，当前设备的启停状态。“左限”“右限”为设备运动机构的左右极

限，正常状态为淡蓝色显示。限位异常则状态灯灭。 

 

 

       

（2）绿框区域为显示及设定设备各项参数信息。 

设定运动机构的待机位，停止位，扫描速度等控制运动的各项参数。具体如下表： 
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名称 释义 作业方式 

当前位置 检测平台当前位置 不可修改 

待机位 检测平台往复运动时

出发的位置 

左右移动检测平台到需要的位置停下，长按

“待机位”按钮两秒，即可将当前位置写入待

机位的值 

触发位 3D 扫描设备开始扫描

的起始位置 

移动检测平台到开始检测位置停下，长按“触

发位”按钮两秒，即可将当前位置写入触发位

的值 

停止位 检测平台往复运动的

终点位置 

移动检测平台到结束检测位置停下，长按“停

止位”按钮两秒，即可将当前位置写入停止位

的值 

扫描速度 从触发位置到停止位

置的运动速度 

点击数字框，出现小键盘，输入正确数字后，

点击 enter 即可写入，若写入失败则是该值不

在设定范围内。 

返回速度 从停止位置到待机位

置的运动速度 

点击数字框，出现小键盘，输入正确数字后，

点击 enter 即可写入，若写入失败则是该值不

在设定范围内 

循环 从待机位置到停止位

置，再由停止位置返

回待机位的目标往返

点击数字框，出现小键盘，输入正确数字后，

点击 enter 即可写入，若写入失败则是该值不

在设定范围内 
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次数 

当前次数 记录检测平台运动循

环的当前次数 

长按“清零”按钮，框内数字即归零 

启动延时 检测平台延时启

动开始检测和往复运

动回到待机位置停留

的时间 

点击数字框，出现小键盘，输入正确数字后，

点击 enter 即可写入，若写入失败则是该值不

在设定范围内 

停止延时 到达停止位置停留的

时间，然后继续运动 

点击数字框，出现小键盘，输入正确数字后，

点击 enter 即可写入，若写入失败则是该值不

在设定范围内 

 

（3）黄框区域为功能按钮。 

控制运动机构的按钮，手动调试运动机构的左移，右移，设备的停止等。 

 

手动速度：手动速度是 JOGD 点动的速度。 

左移：用于运动机构正方向移动手动操作。 

右移：用于运动机构负方向移动手动操作。 

初始化：当机台重新上电开机，和按了急停按钮后，或者产品料号更改后。按此键键使机台

运动机构复归到初始状态。 

暂停：运动控制系统启动后，按下暂停会中断当前的正常作业，再按一次暂停会继续当前运

动控制。 

停止：运动控制系统启动后，按下停止会中断当前的正常作业，运动控制系统解除自动状

态，设备停机。 
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8 说明及注意事项  

（1）操作机台时，请按照正确的操作顺序完成作业任务。  

（2）若手动操作无异常，而自动运行扫描不能正常启动，是因为设定了防呆程序，（比如

更换料号，重新标定了待机位与停止位等其他操作）此时需初始化才能继续操作平台。 

（3）若有疑问，可拨打 400-182-8892或者直接联系对应区域销售经理。 
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